D 01.02.05 Zabezpieczenie sieci istniejgcych i urzadzen obcych, przetozenie urzagdzen obcych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikacji techniczne s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z zabezpieczeniem sieci, przetozeniem sieci.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wbudowanie rur
ostonowych zabezpieczajacych kable. Zakres robdt obejmuje:

e wykonanie projektow technologicznych

e oznakowanie i zabezpieczenie prac,

e  zakupidostarczenie materiatow na budowe,

e oczyszczenie i uporzgdkowanie miejsca robaot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz z okresleniami
podanymi w DM.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowg, Ogdlng Specyfikacja Techniczng, STWIORB oraz zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktad., wg STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3. SPRZET

Roboty beda wykonane recznie.

Do zatadunku i roztadunku mozna uzy¢, np. zurawia samochodowego. Sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie materiatéw do zamontowania rur ostonowych, ptyt drogowych powinny
odbywac sie tak, aby zachowac ich dobry stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekty technologiczne zabezpieczenia sieci, oraz projekt organizacji i
harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekty technologiczne przetozenia sieci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ stan zamocowania rur oraz wykonania wszystkich innych niezbednych zabezpieczen.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru jest ,ryczatt” w odniesieniu do zabezpieczen sieci i przetozenia sieci. Ptaci sie za dobrze utozone i
odebrane rury ostonowe i komplet zabezpieczen. Ptaci sie za prawidtowe przetozenie istniejacych sieci.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegajg wszystkie roboty wymienione w niniejszej Szczegétowej specyfikacji techniczne wedtug zasad
podanych w normach i STWIORB DM.00.00.00.

Odbidr  koncowy  (stwierdzenie wykonania zakresu robdt przewidzianego w dokumentacji) powinien by¢
udokumentowany odpowiednim wpisem do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
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Wynagrodzenie ,ryczattowe”. Pfaci sie za zamocowane i odebrane rury ostonowe oraz zabezpieczenia. Pfaci sie za
przetozenie istniejacych sieci i uzyskanie wszystkich niezbednych odbioréw od gestorow sieci.

Uwzglednia sie tu zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji w tym: wykonanie projektéw technologicznych,
dostarczenie wszystkich niezbednych materiatéw, a po wykonaniu remontu usuniecie pozostatosci poza plac budowy.

Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg STWIORB obejmuje:

e roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

e prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych.

Podstawg ptatnosci sg stawki jednostkowe skalkulowane na jednostke obmiarowa dla poszczegdlnych rodzajéw robét wg
RCO z uwzglednieniem procentowego zaawansowania prowadzonych i odebranych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie odpowiednie przepisy dla robdt sieciowych.



